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Automatické rizeni a pocitacové modely

Kombinaéni logika (zapis logické funkce, Booleova algebra, pravdivostni tabulka,
Karnaughova mapa, dudlni princip, hradla NAND a NOR, realizace kombinac¢ni log.
funkce).

Sekvencni logika (graf prechodi, klopny obvod RS, realizace sekvenc¢ni logické funkce,
sekvenéni funkéni diagram).

Zaklady modelovani systémil (kauzalita, blokové schéma, statické a dynamické
charakteristiky, linearita, matematicky popis linearnich systémi).

Linearni systémy (vlastnosti, pracovni bod, staticka citlivost, pfechodova a impulsni
charakteristika, dopravni zpozdéni, kmitavost, statické/astatické systémy, fazovost).

Linearni systém 1. a 2. fadu (vlastnosti, matematicky popis, charakteristiky - staticka,
pfechodova frekvencni, charakteristické rovnice).

Stavovy popis systému (definice stavu, metody volby stavovych proménnych (SRD, MPI)
ve spojitém Case).

Vyuziti integralnich transformaci (Laplaceova, Z) v feSeni L.D.S. (feSeni LDS v obraze,
homogenni a relaxované feseni, principy zpétné transformace).

Poly a nulové body linearnich modelt (vlastnosti spojitého/diskrétniho dynamického
systému resp URO dle poli a nulovych bodi modelu).

PID regulatory (vlastnosti, popis , pouziti, statické¢ a dynamické charakteristiky).
Dvoupolohovy regulator (statickd charakteristika, hystereze, necitlivost, pouZzitelnost).

Laplaceova transformace (definice, zaklady Laplaceovy transformace, obrazova rovnice
linedrniho systému, pfenosova funkce, blokova algebra pfenosi).

Doptedné a zpétnovazebni tizeni (popis, vlastnosti, ptenos korekéniho ¢lenu, invariantnost
na poruchu).

Frekvenéni vlastnosti LDS (Nyquistova a Bodeho charakteristiky, frekven¢ni pienos,
minimalné a neminimalné fazové systémy)

Stabilita LDS a kriteria stability (kofeny char. rovnice, Stodolova podminka, kriteria
stability).

Kvalita regula¢niho pochodu (stabilita, kmitavost, trvala regulacni odchylka, pieregulovani,
doba regulace).

Setizeni PID regulatoru (podle kritického nastaveni (ZN), z doby pratahu a nab¢hu,
pfedepsanim kotent charakteristické. rovnice URO)

Cislicovy regulacni obvod (¢islicovy regulator PID, vzorkovaci frekvence, Shannonova
podminka vzorkovani, saturace, beznarazové piepinani A - M, diskrétni ptenos).

Z-transformace (definice, zaklady Z - transformace, obrazova rovnice linearniho systému,
prenosova funkce, blokova algebra pienosit).

Metody numerické integrace (parametry, stabilita metod, numerické metody v prostredi
Matlab).



