Studijni obor B2341-2612R022 Informacni a automatizacni technika

Témata ke stdtnim zdvéreénym zkouskdam 2. ¢ervenec 2013

Technické prostredky automatického rizeni
1. Mc¢fici fetézec. Nejistoty udajii méticich ptistroji a nejistoty métfeni. Diskretizace
analogového signalu v ¢ase a irovnich

2.  Metody vyhodnoceni vystupu ze snimace resp. pievodniku. Mustkové metody méteni.
Unifikovany signal

3. Me¢feni geometrickych rozmért, polohy, rychlosti a zrychleni. Principy a konstrukce
snimact. Pouziti.

4. Mgfeni sily, to¢ivého momentu a malych deformaci, druhy a vlastnosti snimaci.

5. M¢éfeni hladiny a tlaku, druhy a vlastnosti snimact. Méteni pritoku kapalin, plynt,
druhy a vlastnosti snimact.

6. Mgfteni teploty a tepla, déleni teplomért a jejich vlastnosti. Zapojeni snimact teploty.
7. Mc¢éteni vlhkosti, analyza kapalin, druhy a vlastnosti snimact.

8. Elektromagneticka kompatibilita, zasady pro elektrické zapojovani méficich a fidicich
systému. Elektrické vlastnosti metalického ptenosového vedeni.

9. Idealni operacni zesilovac. Zakladni vlastnosti, invertujici, neinvertujici, sumac¢ni a
integracni zesilovac, jejich aplikace.

10. Styk mikropo¢itage s prostiedim. Cislicové vstupy a vystupy, naptové, proudové a
vykonové ptizptsobeni. A/D a D/A pievodniky, zakladni algoritmy pfevodu, blokové
schéma, vyvojovy diagram ¢innosti

11. Architektura monolitickych mikroprocesort, zakladni stavebni bloky. Vestavéné
systémy, spojeni s procesem, piiklady integrovanych periferii (v rozsahu 18051)

12. Programovani mikropoc¢itacovych systémii. Asembler, jazyk ,,C*“. Metody obsluhy
perifernich zafizeni

13. Filtrace signalu, zakladni typy analogovych filtrti a jejich charakteristiky, pfenos a
pouZiti.

14. Logické prvky. Reléové, diskrétni a integrovana logika. Zakladni prvky pouzivané v
kombinacni a sekvencni logice.

15. Nespojité reguldtory, dvou- a tiipolohové regulatory

16. PID regulator, rovnice, analogova a ¢islicova realizace. Experimentalni metody
nastavovani parametrd PID regulatora, (kritické zesileni, ptech. charakteristika)

17. PLC - struktura, princip ¢innosti, pfiklad minimalnich systéma (pt. LOGO!), standard
IEC 1131.

18. Navrh aplikace s PLC a vizualizace (postup pii navrhu fidici aplikace s PLC a
vizualizaci, SCADA systém Reliance)
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Stlaceny vzduch, vyroba a Gprava. Zékladni typy prvkl vyuzivajici stlaceny vzduch v
automatizovanych systémech.

Symbolika pneumatickych a hydraulickych schémat. FluidSIM® a jeho pouziti.
Zéklady elektropneumatiky - symbolika, vykres, typické prvky.

Pneumatické akéni ¢leny. Pohony membranové a pistové . Pneumatické rozvadéce -
symbolika, aplika¢ni oblasti. Pneumatické motory (zakladni typy, specialni typy,
aplikacni oblasti). Navrh aplikace s jednim a dvéma pneumatickymi motory.

Pneumatické systémy. Cleny pro logické operace, ¢ita¢, Casovac, a jejich uplatnéni pii
fizeni (pfipady blokovani, ovladani z vice mist a podobn¢).

Stejnosmérny (DC) motor. Princip. Napajeni DC motoru, rovnice, charakteristiky,
provozni rezimy

Synchronni (SM) a krokovy (KM) motor Princip. Napéjeni, charakteristiky, provozni
rezimy

Asynchronni motor (AM). Princip. Napajeni AM, charakteristiky AM, provozni rezimy
Pohybovy elektromagnet (PE). Princip, funkce, odvozeni sily PE.

Pohonné a prevodové systémy uzivané v pristrojové technice. Typy Snekovych prevodu
a kulickovych Sroubt.

Lupa: zobrazeni, zvétSeni, zorné pole, rozliSovaci schopnost, typy
Mikroskop: zobrazeni, zvétSeni, rozliSovaci schopnost

Cockové dalekohledy: typy, zvétieni, rozliSovaci schopnost, vystupni pupila



