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Nazev studijniho piedmétu

Regulované elektrické pohony

Typ predmétu P doporuteny ro¢nik / semestr | 2/3

Rozsah studijniho predmétu 26p+13l1 lhod. |39 krediti |4

Prerekvizity, korekvizity, | Pokrocilé metody fizeni systému a procesti, Rychlé prototypovani HW/SW

ekvivalence

Zpiisob ovéieni studijnich | Zapocet, zkouska Forma vyuky Ptednasky,

vysledki laboratorni
praktika

Forma zptisobu ovéreni studijnich
vysledkii a dalsi poZadavky na
studenta

Zapocet — dochazka, protokoly z méfeni pisemné

Zkouska - Gstné

Garant predmétu

prof. Ing. Jaroslav Novak, CSc.

Zapojeni garanta do vyuky
predmétu

Ptednésky, laboratorni praktika

Vyucéujici

prof. Ing. Jaroslav Novak, CSc. - pfednasejici (100%)

Strucni anotace predmétu

Elektromechanické vlastnosti elektrickych pohonti, matematické modely stejnosmérnych a stfidavych stroji, regulacni
vlastnosti stejnosmérnych, asynchronnich a synchronnich motord a jejich fizeni v oteviené smycce, vykonové
polovodi¢ové akéni ¢leny pro elektrické pohony, automaticka zpétnovazebni regulace pohonl se stejnosmérnymi,
asynchronnimi a synchronnimi motory, nezadouci vlivy elektronicky fizenych pohont a jejich eliminace

e Pohybova rovnice pohonu, mechanické charakteristiky motoru a zatéze, stabilita pohonu, u¢innost elektromotoru

e Matematicky model, regulacni vlastnosti a fizeni stejnosmérnych motort s cizim a sériovym buzenim

e Soufadnicové soustavy pro popis stiidavych elektrickych stroji, obecny matematicky model asynchronniho stroje
e Zpusoby fizeni asynchronniho motoru v oteviené smycce
e Obecny matematicky model synchronniho stroje s permanentnimi magnety, zakladni vlastnosti a fizeni

Ptehled soucastek pro polovodi¢ové ménice pro elektrické pohony, jejich ztraty a chlazeni
Pulsni ménice snizovaci, zvySovaci a vicekvadrantové — zapojeni, vlastnosti, pouziti

Ttifazové sttidace pro frekvencné fizené pohony — zapojeni, vlastnosti, modulace napéti, pouziti
Vicehladinové stiidace, frekvenéni ménice, pulsni usmériovace

Linearni a nelinearni zpétnovazebni regulace ve stejnosmérnych pohonech

Linearni a nelinearni zpétnovazebni regulace momentu asynchronniho stroje

e Zpétnovazebni regulace momentu synchronniho stroje
e Nezadouci vlivy a elektromagnetickd kompatibilita frekvencné fizenych pohoni

Studijni literatura a studijni pomticky

o Novak,J. Elektromechanické systémy v dopravé a ve strojirenstvi. Skriptum CVUT, FS Praha, 2002
e Javurek, J., Regulace modernich elektrickych pohont. Praha: Grada, 2003. ISBN 80-247-0507-9
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