B-III — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho piedmétu Rychlé prototypovani HW/SW

Typ predmétu P doporudeny ro¢nik / semestr | 1/1
Rozsah studijniho predmétu Op+391 | hod. |39 krediti [2
Prerekvizity, korekvizity, | Piedméty: Matematické a simulaéni modely, Vestavéné systémy,

ekvivalence

Zpisob ovéreni studijnich | zapocet Forma vyuky lab. cviceni
vysledkii

Forma zpisobu ovéfeni studijnich | Ucast na lab. cviceni
vysledki a dalSi pozadavky na | Vypracovani samostatné prace (programu a jeho popisu) podle zadani. Prace bude

studenta z oblasti implementace fidicich algoritml pro zafizeni znamé studentiim z jinych
predméti.

Garant predmétu Doc. Ing. Martin Novak Ph.D.

Zapojeni garanta do vyuky | Cvieni 1-2, 6-7, 8-12 (na vybranych zadani), 13

predmétu

Vyucujici

Doc. Ing. Martin Novak Ph.D., Ing. Lukas Novak, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Cilem pfedmétu je seznameni posluchace se zptisobem rychlého prototypovani tidicich systémi a algoritmt s vyuzitim
automatizovanych nastroji. Pfi vyuce se bude vychazet z matematickych modeld realnych systémd, které studenti
budou znat napft. z pfedméti Matematické a simulac¢ni modely, Teorie automatického fizeni... S vyuzitim nastroja jako
Matlab Embedded Coder, Simulink Real-time, Simulink Coder eventualné LabView Matlab/Simulink toolkit bude
ukazano, jakym zptsobem lze v Matlab/Simulink implementovany algoritmus (zejména regulatori a blokl pro
zpracovani signalu) prenést do skutecného fidiciho HW a testovat jeho funkce. Bude ukazano automatické generovani
kédu do jazyka C, jeho eventualni Gpravy pro béh na konkrétnim HW v redlném Case a nasledné ovéfeni chovani
systému s modelem soustavy, jejiz matematicky popis studenti budou znat z pfedméti zaméfenych na modelovani a
identifikaci. Budou ukazany konkrétni priklady vyuziti, napf. pfi fizeni motorl. Vyuziti nastroji rychlého
prototypovani a pfistupu hardware ve smycce (Hardware in the loop) je v soucasné dob€ v primyslu vyuzivané napf.
pfi vyvoji fidicich jednotek v automobilovém a leteckém primyslu.

Plan cviceni

e Matlab Embedded Coder

e  Simulink Real-time

e  Simulink Coder
LabView Matlab/Simulink toolkit
Hardware in the loop - aplikace
Samostatna prace na zadané téma
e Prezentace vysledkl samostatné prace

Studijni literatura a studijni pomtcky

e Leonimer Flavio de Melo, Jose FernandoMangili Junior and Jose Augusto Coeve Florino (2011). Rapid
Prototyping for Mobile Robots Embedded Control Systems, Advanced Applications of Rapid Prototyping
Technology in Modern Engineering, Dr. M. Hoque (Ed.), InTech, DOI: 10.5772/22030. Available from:

e Greg Rose, Tyler Leman, and Bryant Mairs, IntelinAir, and Xiaofeng Wang (2017). Accelerating Drone Research
with a Ready-to-Fly Hexacopter and Flight Control Software,

e Bill Chou (2016). The Joy of Generating C Code from MATLAB,

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) |15 | hodin
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Email, konzultace




