CESKE VYSOKE UCENi TECHNICKE V PRAZE
Fakulta strojni
Ustav pristrojové a fidici techniky
Praha 6, Technicka 4
APT6-26, APT6-26PT

STATNI ZAVERECNE ZKOUSKY
ve studijnich oborech/programech/
Automatizace a pristrojova technika
zaméreni
Automatizace a primyslova informatika (APT/API)

a

Pristrojova technika (APT/PT)
Praha, 17. ¢ervna 2025

Komise ¢. 1
mistnost 305h

Komise pro statni zaveéreéné zkousky a obhajoby DP:

Predseda: prof. Ing. Tomas Vyhlidal, Ph.D.

Mistopiedseda: prof. Ing. Jan HoSek, Ph.D.
Clenové: Ing. Jaroslav BuSek, Ph.D.
Ing. Marie Martindaskova, Ph.D.
Ing. Cyril Oswald, Ph.D.

Zapisovatel: Ing. Zdenék Novak, Ph.D.



CESKE VYSOKE UCENi TECHNICKE V PRAZE
Fakulta strojni
Ustav pristrojové a fidici techniky
Praha 6, Technicka 4
BSI12110-6

STATNI ZAVERECNE ZKOUSKY
ve studijnim programu
Bakalar strojniho inZenyrstvi

(BSL, BME)

Praha, 18. ¢ervna 2025

Komise €. 2
mistnost 305h

Komise pro statni zavére¢né zkousky a obhajoby BP:

Predseda: doc. Ing. et Ing. Martin Novak, Ph.D.
Mistoptedsedkyné: doc. Ing. Stanislava PapeZova, CSc.
Clenové: doc. RNDr. Petr Svacek, Ph.D.

Ing. Jan Pelikan, Ph.D.

Ing. Martin Dub, Ph.D.

Zapisovatel: Ing. Pavel Trnka, Ph.D.



Komise ¢. 1, mistnost A1-305h

ROZPIS OBHAJOB DP A STATNI ZAVERECNE ZKOUSKY
studijni program APT, zaméieni API a PT

Hod. Student Téma bakalarské/diplomové prace Vedouci BP/DP Recenzent

10:00 Valenta Identifikace modelu bubnové vytésiiovaci pracky Busek Jaroslav, Ing., Ph.D.  Gorenc Perutkova
Petr, Be. (Drum displacement washing machine model identification) Sarka, Ing., Ph.D.

11:00 Kopecky Implementace reflexniho Fidiciho sytému Oswald Cyril, Ing., Ph.D.  BusSek Jaroslav, Ing.,
Ondfej, Be. Sestinohého robota Ph.D.

(Implementation of Reflex-Based Control System for Hexapod Robot)

12:00 --- prestavka ---

13:00 Yerzhanova Osvétlovac rohovky Némcové Sarka, Ing. Be.,  Cép Jifi, Ing., Ph.D.
Aruzhan, Be. (Corneal illuminator) Ph.D.

14:00 Kohl Navrh a vyvoj Fidiciho systému pro hydroponicky Jura Jakub, Ing. Mgr., Vitousek Martin, Ing.
Petr, Be. péstebni modul Ph.D.

(Design and development of control system for hydroponic growing
module)



Komise ¢. 2, mistnost A1-305h

ROZPIS OBHAJOB BP A STATNI ZAVERECNE ZKOUSKY
programu BSI a BME

Hod. Student Téma bakalarské prace Vedouci BP Recenzent
9:00 Dvorak Spektralni méieni tkané Némcova Sarka, Ing. Be.,  Finaeva Uliana, Ing.
Jan (Tissue spectral measurement) Ph.D.
10:00 Vavfina Elektromagneticky model senzoru rychlosti  Novak Zden¢k, Ing., Ph.D.  Kufe Matgj, Ing., Ph.D.
Matous (Electromagnetic speed sensor model)
11:00 Vidriczké Modelovani zavodni pneumatiky Busek Jaroslav, Ing., Ph.D.  Velinsky Ondfej, Ing.
Oliver (Racing Tire Modeling)
13:00 Janovsky Vzduchova levitace verze 2 Trnka Pavel, Ing., Ph.D. Vrana Stanislav, Ing., Ph.D.,
Dan (Air Levitation version 2) DiS.
14:00 Brabbs Stabilisation of a rotary inverted pendulum Lieskovsky Juraj, Ing. Yiiksel Can Kutly, Ing.,
N L1
Thomas (Stabilizace rota¢niho inverzniho kyvadla) Tl Ph.D.
15:00 Gorochshenya  Navrh hybridniho pohonu pro skolni Simeunovi¢ Goran, Dr., Sivkov Oleg, Ing., Ph.D.
Nikita formuli Ph.D.
(Hybrid drive design for school formula)
15:30 Almazbek Uulu Automatické nastavovani PID regulatoru Oswald Cyril, Ing., Ph.D.  Kuchai' Michal, Ing.
Azamat pomoci neuronovych siti

(Automatic setting of PID controllers using neural
networks)



